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ANORDNING FOR REGISTRERING AV INFORMATION II 

Tekniskt omr&de 

FSreliggande uppfinning avser en anordning for 
registering av information i enlighet med ingressen till 
efterfSljande patent krav 1. 
5 Tetania k bakqrund 

Det finns manga situationer i vilka personer onskar 
sammanstaila valda delar av text- eller bildinf ormation 
till ett dokument som kan redigeras med lamplig mjukvara 
i en dator. Ett kant satt att mata in text- och bild- 
10 information i en dator ar att anvanda en scanner. Scann- 
rar firms av bade fast och portabel typ. En fast scanner 
anvands for att lasa in hela sidor med text- och bild- 
information, varvid scannern automatiskt f6rs over sidan 
med konstant hastighet. Denna typ.av scanner ar inte 
15 lampad for inlasning av valda delar av information pa en 
sida. Daremot kan en portabel scanner vara lamplig for 

detta andamal. 6oe4r%*. / l/t> e /JtS 5 J ' 

I US 5 301 243 beskrivs en handhallen scanner f©r 

lasning av tecken fran en Strang av tecken pa ett sub- 
20 strat. Scannern, som fors i kontakt med substratet over 
tecknen som skall lasas, har ett optiskt system som "ser" 
en liten del av substratet. Det optiska systemet inne- 
f attar en linjesensor av CCD-typ, vilken har ett flertal, 
pa linje anordnade, ljuskansliga element. Nar scannern 
25 fors over tecknen pa substratet registreras en foljd av 
vertikala "skivor" av tecknen och av mellanrummen mellan 
dessa. "Skivorna" lagras i scannern som en digital bit- 
mapp. En 0CR-programvara (OCR = Optical Character Recog- 
nition, optisk teckenigenkanning) anvands darefter for 
30 att identifiera de inlasta tecknen och lagra dem i 
teckenkodad form, t ex med hjalp av ASCII-kod, i ett 
minne. Teckenigenkanningen kan antingen goras i scannern 
eller i en extern dator till vilken de bitmappade tecknen 
har lasts ever. 
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En annan typ av handhallen scanner for textinmatning 
beskrivs i US 4 949 391. Denna scanner har till skillnad 
fran den ovan beskrivna en tvadimensionell sensor, som 
registrerar bilder av den underliggande ytan da scannern 
5 forflyttas over den, Scannern kan bara forflyttas i en 
riktning som bestams av ett hjul som anligger mot ytan. 
Innan de registrerade bilderna s&tts saiwnan till en 
storre bild tas redundant information bort ur bilderna - 
Den storre bilden. kan analyseras i en dator far att 

10 identifiera tecken. 

En nackdel med de ovan beskrivna och liknande hand- 
hallna scannrar ar att deras "synfalt" ar forhallandevis 
litet. For att regis tr era en storre inf ormationsmangd, 
sasom ett textavsnitt bestaende av flera rader, maste en 

15 anvandare darfor fora scannern fram och tillbaka 6ver 

ytan upprepade ganger, vilket ofta upplevs som tidsttdande 
och enformigt. 

Sammanfattning av uppfinningen 

Andamalet med fbreliggande uppfinning ar att anvisa 

20 en losning pi ovan beskrivna problem. 

Detta andamal uppnis enligt uppfinningen genom att 
anordningen har de i efterf oljande patentkrav 1 angivna 
sardragen, med foredragna utforingsf ormer i ef terfoljande 
patentkrav 2-16. 

25 Narmare bestamt ar en anordning enligt uppfinningen 

omstallbar mellan en forsta mod, i vilken avbildningen 
sker medelst ett flertal bilder med delvis overlappande 
innehall, vilka var och en avbildar ett mindre omrade pa 
en informationsbarare och vilka passas ihop till en hop- 

30 passad bild, och en andra mod, i vilken avbildningen sker 
medelst minst en bild av ett storre omrade pa informa- 
tionsbararen, varvid anordningen har indikeringsorgan for 
indikering, atminstone i den andra moden, av storleken av 
det omrade som skall avbildas. 
35 Anordningen har alltsa en forsta rood for selektiv 

registrering av information, t ex enskilda ord eller 
teckensekvenser, och en andra mod for registrering av 
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sterre inf ormationsmangder, t ex flera textrader eller en 
bild, p& en gang. 

Eftersom olika stora omrSden avbildas i de olika 
moderna kan det vara svart for anvandaren att veta exakt 
5 vilken information han registrerar. For att losa detta 
problem forses anordningen alltsS med indikeringsorgan 
som indikerar storleken av avbildningsomr&det . Det ar 
viktigast att anvandaren vet hur stort omrade som av- 
bildas i den andra moden eftersom detta omrade Sir storre. 

10 ForetrSdesvis indikeras emellertid aven avbildnings- 
omridets storlek i den fSrsta moden. 

En fordel med denna anordning ar att anvandaren kan 
vaija om han eller hon vill registrera information selek- 
tivt eller i storre sjok. Detta kan goras med en enkel 

15 omstailning av anordningen. 

Informationsbararen kan vara vilket som heist tva- 
eller tredimensionellt fSremal. Oftast kommer det ferstas 
att vara ett papper. Inf ormationen pa ytan kan utgoras av 
tecken i form av bokstaver, siffror eller andra skriv- 

20 tecken och symboler, eller av olika typer av bilder* 

Registreringen sker med hjalp av en ljuskanslig sen- 
sor som har en tvadimensionell sensoryta. Med tvadimen- 
sionell sensoryta menas har att sensorytan skall kunna 
avbilda en yta med en matris av bildpunkter s& att bilder 

25 med Sverlappande innehall kan registreras. Den Ijuskans- 
liga sensorn ar f Sretradesvis av CCD-typ eller CMOS-typ- 
Den kan registrera bilder i graskala eller i farg. Bil- 
derna utgors av ett flertal bildpunkter, vilka var och en 
har ett intensitetsvarde. 

30 En omstailning av anordningen kan gSras av anvan- 

daren eller automat iskt av anordningen. Omstailningen 
innebar att anordningen pa nagot satt anpassas, t ex 
fysiskt eller mjukvarumassigt, sa att den blir lampad att 
anvandas i den aktuella moden. 

35 Indikeringen av storleken av avbildningsomradet kan 

med fordel goras pa sjalva informationsbararen sa att 
anvandaren ser exakt vilken information som kommer att 
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registreras. Indikeringen kan exempelvis goras med pvink- 
ter, med streck, med farg osv. I den forsta moden kan 
indikeringen ske med bara en enda ljuspunkt eller ett 
streck som markerar var pa en textrad registreringen av 
5 text borjar. Det viktiga ar att anvandaren far en upp- 
fattning om hur stort omrade som avbildas. 

I en foredragen utf oringsf orm utgSrs indikerings- 
organen av ett belysningsorgan, exempelvis en lysdiod 
eller en laserdiod, 

10 Foretradesvis indikeras avbildningsomradet, atmins- 

tone i den andra moden, med ett flertal ljuspunkter 
mellan vilka det ar beiaget. Harigenom Astadkommes dels 
en enklare optisk konstruktion i anordningen, dels en nier 
korrekt bildregistrering eftersom inget fargat ljus 

15 registreras I bilden. Detta har sterst betydelse vid 
anvandning av fargkansliga sensorer. 

Ett annat sStt att indikera avbildningsomradet kan 
vara att visa det som finns inom anoxdningens synfalt pA 
en display som i detta fall utgor indikeringsorganet . I 

20 vissa fall kan indikeringsorganet bade innefatta en dis- 
play och ett beslysningsorgan far indikering pa informa- 
tionsbararen • 

I en faredragen utforingsform ar anordningen pAverk- 
bar for steglos andring av storleken av det omrade som 

25 skall avbildas mellan det mindre omradet i den forsta 

moden och det stbrre omradet i den andra moden- Pa detta 
satt kan anvandaren sjalv, t ex med hjalp av ett skjut- 
reglage, bestSmma precis hur stort avbildningsomradet 
skall vara, vilket kan vara fordelaktigt exempelvis vid 

30 registrering av bilder. F6retradesvis pAverkas Sven indi- 
keringsorganet vid den steglOsa Sndringen sA att anvan- 
daren kan se hur storleken pA avbildningsomradet andras. 

Andringen av storleken av avbildningsomradet mellan 
den forsta och den andra moden kan med fordel ske genom 

35 att man utnyttjar en mindre del av sensorytan i den. 

forsta moden och en storre del av sensorytan i den andra 
moden. Detta kan g&ras genom att man bara sparar infor- 
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mationen frAn den onskade delen av sensorytan. Den steg- 



10 



15 



20 



25 



30 



l£sa andringen av avbildningsomradet kan ocksA &stad- 
kommas pi detta satt. Vid andring av sensorytan utg^rs 
indikeringsorganet med fSrdel av en display. 

Ett alternativt satt att andra storleken av av- 
bildningsomradet ar att fSrse anordningen med ett lins- 
organ, som ar anordnat att projicera bilderna av infor- 
mationsbararen pi sensorytan och som ar justerbart fSr 
Sndring av avbildningsomradet. Linsorganet kan innefatta 
en eller flera linser. Fordelen med detta alternativ ar 
att det ger en battre upplfisning. 

Ett satt att andra avbildningsomradets storlek med 
hjalp av linsorganet ar att andra linsorganets brannvidd. 
Detta kan astadkommas genom att linsorganet ar flyttbart 
mellan ett forsta lage i den forsta moden och ett andra 
lage i den andra moden. Linsorganet kan ocksa vara s teg- 
lost flyttbart f6r steglSs andring av linsorganets lage 
mellan det forsta och det andra laget, sk att valfri 
storlek pa avbildningsomridet kan erh&llas. 

Anordningen kan med fttrdel vara anordnad att h&llas 
p& avst&nd fran informationsbararen i bide den fSrsta och 
den andra moden. Detta har den fordelen att informations- 
bararen inte behover vara plan och endast ha tvAdimen- 
sionell utstrackning, sisom ar fallet vid anvandning av 
scannrar av kand typ. Aven information pa eller i form av 
tredimensionella objekt, eller delar darav, kan avbildas 
med en anordning enligt uppfinningen. 

Ffiretradesvis ar anordningen anordnad att hallas pa 
samma avst&nd fran informationsbararen i bida moderna s& 
att anvandaren inte behover byta handst&llning vid and- 
ring av avbildningsomr&dets storlek* Ett lampligt avstand 
kan vara 5-15 cm. 

For att anordningen ska vara latthanterlig i alia 
typer av registreringssituationer ar den lampligen hand- 
hSllen. 

Anordningen innefattar i en fttredragen utf firingsf orm 
vidare en signalbehandlingsenhet som ar anordnad att ut- 
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nyttja det delvis Sverlappande inneh411et i bilderna for 
hoppassningen i den forsta moden av bilderna till en hop- 
passad bild. Genom att det overlappande inneh&llet i bil- 
derna anvands ftfr att passa ihop bilderna behover anord- 
5 ningen inte innehSlla nagra organ, t ex hjul for att 

registrera anordningens position relativt informations- 
bararen eller for att mata avstandet mellan bilderna. 
Detta fSrbattrar anvandarvanligheten vasentligt. 

Hoppassningen sker f SretrMdesvis i s&vai horisontell 

10 som vertikal led. Detta medfor ferdelen att anordningen 
kan h&llas i olika vinklar och till och med vridas under 
det att den ffirs aver informationsbararen och £nd& kan 
bilderna passas ihop s& val att tecken i den hoppassade 
bilden kan identifieras och OCR-behandlas. 

15 For att kunna lagra s& mycket information som mdj- 

ligt i anordningen innefattar signalbehandlingsenheten 
fOretradesvis vidare programvara for identifiering av 
tecken i den hoppassade bilden och lagring av dessa i' 
anordningen i teckenkociat format, t ex ASCII-kod. 

20 Teckenidentifieringen kan exempelvis gdras med hjaip av 
ett neuralt nat . 

Anordningen kan vidare med f erdel vara forsedd med 
en sandtagare fttr tradlos kommunikation med en extern 
enhet. Harigenom kan information foras dver mellan an- 

25 ordningen och exempelvis en extern dator, sandtagaren kan 
vara en IR-s^ndtagare, en mobilradiosandtagare eller 
nSgon annan lamplig sandtagare. 
Kort beskrivning av ritninqarna 

I det foljande skall foreliggande uppf inning be- 

30 skrivas genom ett exempel som visar hur uppfinningen kan 
realiseras. Beskrivningen hanvisar till bifogade rit- 
ningar, pa vilka 

fig 1 schematiskt visar en utfSringsform av en an- 
ordning enligt uppfinningen; 

35 fig 2 ar ett blockschema over elektroniken i en ut- 

foringsform av anordningen enligt uppfinningen; 
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fig 3 schematiskt visar indikeringsomr&det vid an- 
vandning av anordningen i den forsta respektive andra 
moden; 

fig 4 ar ett fiadesschema som visar hur anordningen 
ar avsedd att anvandas i den forsta moden; och 

fig 5 ar ett flodesschema som visar hur anordningen 
ar avsedd att anvandas i den andra moden. 
Beskrivninq av foredragna utf orinqsformer 

I den i fig 1 visade utforingsformen av anordningen 
enligt uppfinningen har denna ett holje 1 med ungefar 
samma form som en konventionell overstrykningspenna. Hol- 
jets ena kortande har ett fonster 2, vilket ar avsett att 
riktas mot ett omrade pa en informationsbarare som en 
anvSndare onskar avbilda. Informationsbararen kan exem- 
15 pelvis utgoras av ett papper eller nagon annan typ av 

lagringsroedium, fran vilket man ©nskar registrera infor- 
mation i tecken- eller bildformat. 

Fonstret 2 ar nagot indraget i holjet 1 for att 
minska -risken for repor eller andra skador da anordningen 
20 inte anvands. 

Hoi jet 1 inrymmer i huvudsak en optikdel 3, en elek- 
tronikdel 4 och en stromforsorjningsdel 5. 

Optikdelen 3 innefattar dels fyra lysdioder 6 som 
tillsammans utgor ett indikeringsorgan, men av vilka 
25 endast tva syns i figuren, dels ett flyttbart linssystem 
7, dels en ljuskanslig sensor 8 som utgor granssnitt mot 
elektronikdelen 4 . 

Lysdioderna 6 anvands for att indikera det omrade pa 
informationsbararen under anordningen som kan avbildas 
30 medelst anordningen. 

Linssystemet 7 fyller samtidigt tva uppgifter. Dess 
ena uppgift Sr att projicera ljus fran lysdioderna 6 pa 
den informationsbarande ytan mot vilken anordningens 
fonster ar riktad for att definiera avbildningsomradet . 
35 Ljuset fran lysdioderna syns pa ytan som l^uspunkter. 

Linssystemets 7 andra uppgift ar att avbilda det av 
anordningen indikerade omradet pa den ljuskansliga sen- 
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sorn 8 pfi ett sit korrekt satt som mfcjligt. For att Astad- 
komma avbildning av omraden med olika storlek nar an- 
ordningen halls pfi ett givet avstind frSn informations- 
bararen, Sr linssystemet 7 flyttbart mellan tvS lagen. 
5 FBrflyttningen av linssystemet kan Sstadkoromas med samma 
teknik som anvands i kameror. 

Fig 3 visar schematiskt hur anordningen h&lls over 
en yta i den forsta respektive andra moden och hur tvA 
avbildningsomraden med olika storlek darmed 4stadkoms, 1 
10 figuren ar aven linssystemet 7 schematiskt inritat i tva 
olika lagen som motsvarar den forsta respektive den andra 
moden . 

Den ljuskansliga sensorn 8 utgors i detta exempel av 
en tvadimensionell, kvadratisk CCD-enhet (CCD = charge 
15 coupled device, laddningskopplad anordning) med inbyggd 
A/D-omvandlare. SAdana sensorer ar kommersiellt tillgSng- 
liga. Sensorn 8 ar har monterad pi ett eget Jcretskort il. 

StrOmforsorjningen till anordningen erhills fran ett 
batteri 12 som ar monterat i ett separat fack 13 i hai- 
20 jet, 

I blockschemat i fig 2 visas elektronikdelen 4 sche- 
matiskt- Den innef attar en processor 20 r vilken via en 
buss 21 ar kopplad till ett lasminne .22, i vilket proces- 
sorns program ar lagrade, till ett skriv-och-lasminne 23, 
25 vilket utgor processorns arbetsminne och i vilket bil- 

derna fr£n sensorn liksom de tecken som identifieras och 
tolkas lagras i den forsta moden, till en styrlogikenhet 
24, till sensorn 8, samt till linssystemet 7 och lys- 
dioderna 6. 

30 Styrlogikenheten 24 ar i sin tur kopplad till ett 

antal perif erienheter, som innefattar en display 25, som 
ar monterad i hSljet, en IR-sandtagare 26 fdr 8verf6ring 
av information till/fr&n en extern dator, knappar 27, 
medelst vilka anvandaren kan styra anordningen, samt en 

35 driftindikeringsanordning 28 bestaende av t ex ett par 
ytterligare lysdioder, som indikerar dels i vilken mod 
anordningen befinner sig, dels om registrering sker eller 
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ej « I styrlogikenheten 24 genereras styrsignaler till 
minnena, sensorn och periferienheterna. Styrlogiken han- 
terar aven generering och prioritering av avbrott till 
processors Knapparna 27, IR-sandtagaren 26, displayen 25 
5 och lysdioderna 6 nas genoiti att processorn skriver och 
laser i registret i styrlogikenheten. Knapparna 27 
genererar avbrott till processorn 20 nar de aktiveras. 

Ett exempel pa hur anordningen ar avsedd att an- 
vandas kommer nu att beskrivas, Antag att en anvandare 
10 vill registrera ett textparti och en bild fr&n ett pap- 
per. Han haller di anordningen pi ett avstind som han 
f inner bekvamt frin pappret- Detta avst&nd varierar 
givetvis f ran individ till individ, men ligger vanligtvis 
inom omridet 5-15 cm, Anordningen fungerar i den fttrsta 
15 moden enligt foljande. Anvandaren vill fSrst registrera 
textpartiet. Han startar da anordningen genom att trycka 
pk en knapp 27, varvid tv& av lysdioderna 6 tands och 
projicerar tv& ljuspunkter pa pappret. Dessa ljuspunkter 
anger hojden pk avbildningsomrfidet och indikerar darmed 
20 storleken eftersom avbildningsomr&det ar kvadratiskt* 

Anvandaren placerar dessa punkter till vSnster om forsta 
bokstaven i det textparti han Snskar registrera. DSrefter 
trycker han pk knappen 27 for aktivering av anordningen 
och flyttar anordningen sa att ljuspunkterna r5r sig 6ver 
25 den text som skall registreras, pa samma satt som man gSr 
nar man laser texten. Nar anvandaren aktiverar anord- 
ningen styr processorn 20 anordningen till att bSrja 
registrera bilder med en f ttrutbestamd frekvens, t ex 
25 Hz, varvid de av sensorn registrerade bilderna lagras 
30 i IMs-och-skrivminnet 23. Text som ar lagrad i bildformat 
kraver emellertid mycket minnesutryiume. Tbr att spara 
minnesutrymme i denna mod identifieras darfor tecknen i 
bilderna och lagras med hjalp av ASCII-kod. Nar anvanda- 
ren har kommit till slutet av en rad eller latit ljus- 
35 punkterna rSra sig over det valda textpartiet slapper han 
aktiveringsknappen, varvid processorn 20 stanger av bild- 
registreringen. Nar det valda textpartiet har registre- 
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rats, kan anv&ndaren styra anordningen till att visa 
registrerad text pk displayen 25 eller till att fara over 
texten till en extern dator via IR-sandtagaren 12. M6j- 
ligheten att visa den iniasta inf ormationen direkt pk 
5 skarmen har visat sig vara mycket vasentlig eftersorn en 
anvandare ofta vill fSrsakra sig om att ratt information 
har lasts in* 

I f lSdes schema t i fig 4 visas hur anordningen Mr 
anordnad att arbeta i den ffcrsta moden, I steg 401 indi- 

10 kerar anordningen avbildningsomr&det med hjaip av ljus- 

punkter fr&n lysdioderna 6. I steg 402 flyttar anvandaren 
ljuspunkterna 5ver det omrAde han 5nskar registrera, 
varvid anordningen registrerar bilder med ttverlappande 
inneh^ll och lagrar dem i en nubildsarea i las^och- 

15 skrivminnet 23. Bilderna ar lagrade just som bilder, dvs 
med hjaip av ett flertal bildpunkter, som var och en har 
ett gr&skalevarde i ett intervall fran vitt till svart. 

Sa snart en bild ar lagrad i nubildsarean p&bbrjas 
lampligen en hoppassning av bilden med den narmast f5re- 

20 gAende bilden, steg 403, om sSdan finnes. Om det inte 
finns n&gon fSregaende bild, fors den aktuella bilden 
direkt in i en radbildsarea i las-och-skrivminnet . 

F5r att bestamma hur den aktuella bilden skall pas- 
sas ihop med den foregaende bilden sa att basta Sverens- 

25 stammelse f&s mellan innehallet i bilderna, undersoks 

varje tankbar Sverlappningsposition mellan bilderna, sett 
pa bildpunktsnivA, och bestams ett averlappningsm&tt 
enligt foljande: 



30 ras gr^skalevardena for de bada ingaende bildpunkterna om 
dessa inte ar vita. En sadan bildpunktsposition i vilken 
ingen av bildpunkterna ar vita betecknas en plusposition. 
2) Gr&skalesummorna f5r alia pluspositioner surarae- 

ras . 

35 3) Grannarna till varje bildpunktsposition under- 

soks. Om en bverlappande bildpunktsposition inte ar gran- 
ne till nagon plusposition och bestir av en bildpunkt 



1) F6r varje overlappande bildpunktsposition summe- 
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som ar vit och en bildpunktsposition som inte ar vit sub- 
traheras graskalevardet for den icke-vita bildpunkten, 
eventuellt multiplicerat med en konstant, fr&n summan 

under punkt 2) . 

4) Den overlappningsposition som ger det hogsta 
Sverlappningsm&ttet enligt ovan valjs. I den hoppassade 
bilden anvands medelvardet av graskalevardet for de over- 
lappande bildpunkterna. Pa detta satt kan brus under- 
tryckas i Sverlappningsomradet . Hoppassningen sker alltsa 
i bade vertikal och horisontell led. Om det detekteras 
att bilderna vid hoppassningen inte hamnar pa en horison- 
tell linje, injusteras den hoppassade bilden lampligen sa 
att den blir horisontell/ exempelvis genom vridning av 
den hoppassade bilden. 
15 I var svenska patentans5kan nr 9704924-1 och motsva- 

rande aiuerikanska ansSkan nr 024 641 beskrivs ett alter- 
nativt satt att matcha bilderna fSr att hitta den basta 
overlappningpositionen. Innehallet i dessa ansSkningar 
inkorporeras harmed i denna ansokan. 
20 Den hoppassade bilden vaxer fram efterhand i rad- 

bildsarean i las-och-skrivminnet . Det fSredras att rad- 
bildsarean Sr sa stor att den kan lagra en A4-rad av 
normal mas kins kriven text. 

I steg 404 delar processorns 20 programvara in den 
25 hoppassade bilden i radbildsminnesarean i delbilder som 
var och en innehaller endast ett tecken. Syftet med detta 
ar att skapa insignaler till den neuronnatsprogramvara 
som skall tolka tecknen. Indelningen gors genom att f6r 
varje bildpunktsrad och varje bildpunktskolumn i den hop- 
30 passade bilden summera graskalevardena f8r bildpunkterna, 
Genom att studera de lokala intensitetsminimumen far de 
erhallna radsurnmorna och kolumnsummorna kan granslinjer 
fttr varje teckens utstrackning i bilden bestaxnmas. 

I steg 405 tolkas sedan varje tecken i den hoppas- 
35 sade bilden av den avbildade teckensekvensen . Graskale- 
vardena far de bildpunkter som tillsammans utgSr en del- 
bild som innehaller endast ett tecken matas da som in- 
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signaler till ett neural t nat. Varje utg&ng f rin det neu- 
rala natet representerar ett tecken som natet kan identi- 
fiera. Den utg&ng fran natet som har den hogsta utsigna- 
len vaijs och det salunda valda tecknet lagras i steg 406 
5 med nagot forutbestamt teckenkodformat, exempelvis ASCII- 
kod, i las-och-skrivminnet 23 i en minnesarea fSr tolkade 
tecken. Nar teckenidentif ieringen och lagringen i tecken- 
kodat format ar klar, aktiverar processorn driftindike- 
ringsanordningen 28 for att informera anvandaren om att 

10 den ar redo for registrering av en ny teckensekvens, steg 
407. Darefter gar den tillbaka till steg 401. 

I den f5rsta moden genomfors alltsA de ovan beskriv- 
na stegen av processorn 20 med hjalp av de tillhorande 
enheterna och lamplig programvara. SAdana program kan 

15 astadkommas av fackmannen med hjalp av anvisningarna 

ovan. Teckenigenkanningen genomfors med hjalp av neuron - 
natsprogramvara, som trSnas pk lampligt satt. Neuronnats- 
programvara finns kommersiellt tillgSnglig fran exempel- 
vis MATLAB Neural Network Toolbox, The MathWorks, Inc. 24 

20 Prime Park Way, Natick, MA 01760, USA. 

I detta exempel onskar nu anvandaren att aven 
registrera den bild som finns med pi pappret. F6r att 
gSra detta trycker han pk en knapp 27, varvid anordningen 
byter mod och processorn 20 ger en signal till linssyste- 

25 met 7. Linssystemet 7 flyttas fran det l&ge i vilket det 
befinner sig i den fSrsta moden till det lage dar det ska 
vara i den andra moden. Vidare tands de tva tidigare 
siackta lysdioderna 6.. Vid f c5rf lyttningen andras lins- 
systemet s 7 brannvidd och de fyra ljuspunkterna rSr sig 

30 diagonalt utat fr&n centrum av den avbildbara sektionen, 
sa att en stftrre avbildbar sektion Astadkommes, vilket 
aven visas i fig 3. Anvandaren riktar sedan anordningen 
Set att de ljuspunkter som projiceras p4 pappret omger den 
bild som han 5nskar registrera- Han kan dSrvid justera 

35 storleken p4 avbildningsomr&det genom att andra avstandet 
till pappret. Darefter trycker han pa knappen 27 far 
aktivering av anordningen som d& registrerar en bild av 
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sektionen mellan ljuspunkterna. Nar bilden ar registrerad 
kan anvandaren antingen styra anordningen till att visa 
den registrerade bilden pi displayen 25 eller till att 
f6ra aver bilden till en extern dator via IR-sandtagaren 
5 26. Qm bilden pi pappret som anvandaren vill registrera 
skulle vara fttr stor far att rymmas inom den sektion som 
avgransas av 1 juspunkterna, si kan anvandaren ta ett 
antal delbilder, vilka passas ihop till en stSrre bild pa 
motsvarande satt som vid anvandningen av anordningen i 
10 den fSrsta moden. Den text- och bildinf ormation som an- 
vandaren har registrerat kan sedan antingen visas pa 
anordningens display 25 eller pi en extern dator. 

I f lftdesschemat i fig 5 visas hur anordningen ar 
anordnad att fungera i den andra moden. I steg 501 indi- 
15 keras den avbildbara sektionens omfing av fyra ljus- 

punkter frin lysdioderna 6 som projiceras pa pappret. NSr 
anvandaren anser att r&tt sektion av pappret ar markerad 
trycker han pi en knapp 27 och i steget 502 regis treras 
di bilden. Bilden registreras i nubildsarean i las-och- 
20 skrivminnet med hjalp av ett flertal bildpunkter, vilka 
antingen kan ha griskalevarden eller fargvarden. Anvan- 
daren kan nu valja om han vill behalla den aktuella 
bilden, eller ej . Orn anvandaren best&mmer sig f6r att be- 
hilla bilden, fortsatter processen langs den heldragna 
25 linjen till steg 503, i vilket bilden lagras i minnet 23. 
NSr bilden ar lagrad indikeras i steg 504 att anordningen 
ar klar for inlasning av en ny bild. Om anvandaren inte 
vill behilla bilden fortsatter processen efter steg 502 
langs den streckade linjen tillbaka till steg 501 for 
30 registrering av en ny bild. 
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1. Anordning for registering av information genom " 
avbildning med hjalp av en ljuskanslig sensor med en tva- 
dimensionell sensoryta, 
kannetecknad av 

att anordningen ar omstallbar mellan en forsta mod, 
i vilken avbildningen sker medelst ett flertal bilder med 
delvis overlappande innehall vilka var och en avbildar 
ett mindre omrade pa en informationsbarare och vilka 
passas ihop till en hoppassad bild, och en andra mod, i 
vilken avbildningen sker medelst minst en bild av ett 
starre omrade pa informationsbararen, varvid anordningen 
har indikeringsorgan (6) for indikering, atminstone i den 
15 andra moden, av storleken av det omrade sora skall 
avbildas. 

2. Anordning enligt krav 1, varvid indikerings- 
organet ar anordnat att indikera storleken av det omrade 
som skall avbildas pa inf ormationesbtraren. 

20 3. Anordning enligt krav 1 eller 2, varvid 

indikeringsorganet (6) innef attar ett belysningsorgan. 

4. Anordning enligt nagot av krav 1-3, varvid indi- 

keringsorganet (6) ar anordnat att alstra ett flertal 

ljuspunkter pa informationsbararen. 
25 5. Anordning enligt nagot av foregaende krav, varvid 

indikeringsorganet innef attar en display. 

6. Anordning enligt nagot av foregaende krav, varvid 
anordningen ar paverkbar fbr steglos andring av storleken 
av det omrade som skall avbildas mellan det mindre om- 

30 radet i den forsta moden och det stOrre omradet i den 
andra moden. 

7. Anordning enligt nagot av foregaende krav, varvid 
anordningen ar anordnad att utnyttja en mindre del av 
sensorytan i den forsta moden och en stGrre del av sen- 

35 9orytan i den andra moden. 

8. Anordning enligt nagot av krav 1-6, vidare inne- 
fattande ett linsorgan (7) som ar anordnat att projieera 
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bilderna av inf ormationsbararen p& SSSfS^ry^ai? 1 och ar 
justerbart f8r andring av avbildningsomr&dets storlek. 

9. Anordning enligt krav 8, varvid linsorganet (7) 
ar flyttbart mellan ett f5rsta lage i den ffcrsta moden 
5 och ett andra lSge i den andra moden. 

10- Anordning enligt nAgot av ovanst&ende krav, 
varvid anordningen ar anordnad att hallas pa avstand fran 
informationsbararen i bade den forsta och den andra 
moden. 

10 11. Anordning enligt krav 10, varvid anordningen ar 

anordnad att hollas pa vasentligen samma avst&nd fran 
informationsbararen i bide den fbrsta och den andra 
moden . 

12. Anordning enligt nagot av ovanstfiende krav, 
15 varvid anordningen ar av handh&llen typ. 

13. Anordning enligt nagot av ovanst&ende krav, 
vidare innefattande en signalbehandlingsenhet (20), som 
ar anordnad att utnyttja det delvis Sverlappande inne- 
h&llet i bilderna f5r hoppassningen av bilderna till en 

20 hoppassad bild, varvid ingen registrering av anordningens 
position relativt den yta som avbildas kravs. 

14. Anordning enligt krav 13, varvid signalbehand- 
lingsenheten (20) ar anordnad att utfora hoppassningen av 
bilderna i saval horisontell som vertikal led. 

25 15. Anordning enligt krav 13 eller 14, varvid 

signalbehandlingsenheten (20) vidare innef attar program- 
vara fbr identif iering av tecken i den hoppassade bilden 
och lagring av dessa *i anordningen i teckenkodat format 
16. Anordning enligt n&got av fsreg&ende krav, 

30 vidare innefattande en sandtagare fSr tridlos kommunika- 
tion med en extern enhet. 
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En anordning for registering av information genom 
avbildnxng med hjalp av en ljuskanslig sensor med en tvA- 
dimensionell sensoryta beskrivs. Anordningen ar omstall- 
bar mellan en fOrsta mod och en andra mod. I den forsta 
*oden sker avbildningen medelst ett flertal bilder med 
delvis overlappande innehall. Bilderna avbildar var och 
en ett mindre omrade pa en inf ormationsbarare och passas 
ihop till en hoppassad bild. I den andra moden sker av 
bildningen med minst en bild av ett storre omrade av 
informationsbararen. Anordningen har organ for indikering 
av storleken av avbildningsomradet . 
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